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Batlnlugu bozulmadigi, degistiriimedigi ve bu pdf dosyasi yoluyla ulastinildigi sirece bu e-kitabi
| istediginiz gibi dagitabilir, satabilir ya da paket programa dahil edebilirsiniz.

Bu e-kitap sumo robotlar hakkinda temel bilgileriniz oldugunu varsaymaktadir, sumo robot nedir?
Sumo robot kurallari gibi bilgiler igin
http://www.robotmaster.org/sumo-minisumo-robot-nedir-kurallari.asp linkine bakabilirsiniz.



http://www.robotmaster.org/sumo-minisumo-robot-nedir-kurallari.asp

1. AGIRLIK DAGILIMI

Robotunuzun agirlik dagiiminin dogru olmasi ¢ok dnemlidir. Agirlik olabildigince esit sekillerde
dagitilmahdir. Tabi 6n kisma diger taraflara gore biraz daha ¢ok agirlik gelmesi daha uygundur.

2 tekerlekli minisumo ve sumo robotlar igin;

%60 tekerlekler

%40 egik duzleme agirlik verilmelidir.

http://grant.solarbotics.net/minisumo.htm linkinde iyi ayarlanmis agirlik dagiliml minisumolar
mevcut.

4 ve 6 Tekerlekli sumo, minisumo robotlar igin;

Tum tekerleklere esit olarak agirlik dagiimali ve egik duzlemde zemine baski yapilacak sekilde agirlik
verilmelidir. Zeminle dar agili yerlestirmek uygun olabilir. Ornegin:
http://www.robotmaster.org/picor-mini-sumo-robot-projesi-devreleri.asp projesinin egik duzlem
yapisi uygundur.

Agirhik Merkezinin yeri

Agirlik merkezi zemine ne kadar yakin olabilirse o kadar faydali olacaktir.

Ornegin Ali Tasan tarafindan yapilmis sumo
robotun yerden yuksekligi yalnizca 3cmdir.

Bu sayede robotun agirlik merkezi yerden
sadece 1,5 cm yukseklikte oluyor. Faydasi
rakibin egik dizleminin Aliminyumo’nun altina
girmesini zorlagtirmasi.

Agriligi zemine ¢cekmek igin piring bloklar kullanabilirsiniz. Pirincin 6zkutlesi 8,4 Gr/cm’dir.
(AlGminyumun 6zkutlesinin 3 katindan fazla). Piring alagimini tekerleklerde de kullaniyoruz.

Agirhk merkezini yere ¢ok yakin yapmanizi tavsiye ederim.
http://www.huv.com/miniSumo/ Bu linkteki Seeker minisumo ve sumo robotu inceleyiniz.
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2. EGIK DUZLEM

Hepimiz minisumo ya da sumo robot yaparken egik dizlemler kullaniriz ve éneminin yeterince
farkindayizdir.

Robot egik duzlemdir, egik diizlem robotunuzdur.

Egik duzlem malzemesi olarak dnerim ince ( 0,5mmlik) yay ¢eliklerinden kullanmanizdir. Bu
malzemeler teneke’nin gelismis versiyonlaridir:)

http://www.portlandrobotics.org/member_bots/goliath.php?link id=16 Goliath Minisumonun egik
dazlemi.

Egik duzlem yere olabildigince dar bir aciyla baski yapmali ve hafif yaylanma 6zelligini de
kullanmalisiniz.
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Egik duzleminizi gok hassas bir sekilde yerlestirmelisiniz. 1mm’lik araliklar bile kaybetmenize yol
acabilir.

Duzlemi yerlegtirdikten sonra zemine degen ug kenarini 300-400 gridlik bir zimparayla
zimparalamanizi oneririm.

Zimpara iglemini elinizle yapmalisiniz makine zimparasi bu incelikteki yay ¢eligi tahrip eder.

Zimparalanmig egik diizlemler zemine hafif baski yapiyor.

= Egik duzlemler karsi kargiya geldiginde neredeyse butin etkenler yok olur egik duzlemini
rakibin altina gecirebilen robot %80 olasilikla kazanir, ¢linki rakibin en az bir dayanak noktasi
yerden kesilmistir.

http://www.portlandrobotics.org/member bots/gol v sol.php?link id=16 Goliath ve Solo
mikemmel MiniSumo Robotlar

Acllan & Dusen Egik Duzlemler

Sumo ya da Minisumo robotunuzda yer yoksa agilan & disen egik dizlemleri disunebilirsiniz. Bu
egik duzlemler 5 sn olan bekleme suresinden sonra agilirlar. Ya da robotunuzu dik baglatirsiniz ve
egik duzlemiyle, robotun gévdesi kendini dugtrerek boyutu 10 x 10 cm ebatlardan daha uzun olur.
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Bu sekilde bir egik dizlem tasarlamanin en blyUk avantaji size egik duzlemle yer arasinda daha ince

acilar vermesidir. Ne kadar ince agl, rakibin altina girmekte o kadar buyuk avantaj.

Grafik’de Minisumo robotlarda kullanimina goére egik dizlemlerin zeminle yaptiklari agilari
gorebilirsiniz.

Ve bir de dezavantaj, robotunuz egik dizlemini agarken ya da dusururken bir zaman harcar, yani
robotunuz 5 sn bekleme suresi ve ek olarak 200 milisaniyeyle — 1 saniye arasinda ek bir zaman

harcayacaktir. Bu hizli bir rakip kargisinda cok buyuk bir kayiptir.
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3. TEKERLEK MALZEMESI

Sumo Robotun en 6nemli kismi motor-tekerlek ikilisidir.
Sunger Neopren Tekerlekler

Tekerlekler 6zel neopren siyah kdpukten oldugu zaman sirtinmeden maksimum verim alinabilir.

Siyah neopren tekerlekleri RC araba malzemesi satan hobi magazalarinda bulabilirsiniz. RC Model
Formula arabalarda kullanilirlar.

Ya da robotshop sitesinde de bulabilirsiniz.
http://www.robotshop.ca/robot-wheel-track-2.html

Yazici Tekerlekleri

Yazicilardan, kagit cekme mekanizmalarindan (bankamatiklerden) gikan tekerlekler uzun suredir
sumo robotlarin yapiminda kullaniliyor ve mukemmel tutunma 6zellikleri vardir. Kaymayi daha aza
indirmek icin minik tirtirlara sahiptirler.

Bugtiine kadar bu tekerlekleri kullanan birka¢ okul:

Stleyman Demirel Uni. , Zile End. Meslek Lisesi, ITU, Odtii, Gazi Uni., Galatasaray lisesi...

Yani kisaca bu kadar okul yaniliyor olamaz, siz de kullanin farki gorun;) (Deterjan reklami izledim bu
satir yazarken)

Yumusak lastik ve silikon tekerlek halkalari da surtinme arttirirlar.

http://www.robotus.net/tekerlekler.asp#mini_sumo_tekerlekleri linkindeki tekerleklere de bir g6z
atabilirsiniz;)
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Tozlanan tekerlekler yeteri kadar tutunamazlar, temizlemek icin saf alkol ya da kolonya
kullanabilirsiniz.

Tekerlekleri agirlagtirmak igin yapilmis piring disk. Dig kismi silikon halka ile
sariimig.

120’ser gramlik piring merkezli, neopren tekerlekler.
Tekerlek Agirhgi
Tekerlekler olabildigince agir olmalidir. Peki, agir tekerlegin avantaji ve dezavantaji nedir?
Cevap yine enerjidedir.

Tekerlek icin atalet enerjisi E= 2/5 x m x R*2 olduguna gore tekerlek agirhgini 2 katina gikarmak
tekerlekten gelen enerjiyi de 2 katina ¢ikarir.

Tekerlekleri agir yapmanin diger dnemli bir yarari da agirlik merkezini asagiya ¢ekmesidir.

Amacimiz robotumuzu olabildigince enerjik yapmak:)
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4. SENSOR SAYISI VE DIZILIMI

Robotunuzun mekanigi, elektronigi ve programi birbiriyle uyumlu olmalidir.

Ve programi da sekillendiren kullanilan sensor sayisi ve sensorlerin dizilimidir.
Kisaca Onerim:

Sumo robotun arkasini kollamasidir!

Bu amacla bol sensor kullanimi 6zellikle arkadan, yanlardan saldirmayi 6nleyecek sekilde dizilmesi
uygundur.

Ornek proje Gayzerdeki sensor dizilimi:

Sumo Robotum gayzerde toplam 7 kizildtesi sensor olmak tUzere 5 Sharp sensor ve 2 Kizildev (
http://www.robotus.net/kizildev-ir-sensor.asp ) sensor kullandim, peki sensorlerin dizilimi nasildi?

Sensor diziliminde 3 sensodru arkaya yerlestirdim. Diger 2 sharp sensoru de arka koselere yanlara
bakacak sekilde yerlestirdim. Kizildev sensor kartimiysa 6n tarafa bakacak sekilde yerlestirdim.
Elinizde kisith sayida sensoérler mevcutsa robotun 6niine koymaktansa yanlara koymak ¢ok daha
mantikhdir. Ornegin Gazi Universitesinin Kasirga isimli sumo robotu da bu mantikla yapilmistir.
Robotun yanlarinda kizilétesi sensorler vardir, robot zaten normal hareket planinda éne dogru gittigi
icin 6n tarafa rakip algilama sensoért konulmamigtir.

Ve Sonug

Gayzere hig bir rakip arkasindan saldiramadi:)

Kaybettigi ve kazandigi tum maglarda rakiple bire bir ¢carpigti.

Kor noktalar

Robotun 6n kogeleri 6zellikle kor noktalardir. Rakip robotu kdgeden yakaladiginda robotumuz
konumunu diuzeltmek icin yeterli kuvveti uygulayamaz. Bu nedenle 6ndeki sensorler de on koselere
dogru bakacak sekilde konulmalidir.

Kag sensor Kullanmah?

Robotun aklini bulandirmadan ne kadar ¢ok sensér kullanabilirsek o kadar iyidir. Béylece yarisma
sirasinda rakibi gbzleyebilecek kér robot olmaktan kurtulacaktir.
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Ornek Proje — iskitler Enduistri Meslek Lisesinin Robotu Zalim

Sag yana bakan bir rakip algilayici ¢caprazlara bakan birer algilayici en énde bir ultrasonik sensérle

toplamda 8 rakip algilama senséri kullaniimig.
Robot bu E-Kitapta anlatilan tim ipuglarina uyan bir tasarima sahip ve bugtine kadarki en korkulan

sumo robotlardan biri.
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5. MOTORA FAZLA VOLTAJ VERMEK

Dusunelim bir sumo robotu magi ka¢ saniye sirer?

2 robotun da vasat olmasi durumunda ki, tahmin edebileceginizden daha ¢oktur, maclar 1 dk sireye
kadar surebilir, eger robotlardan biri biraz iyiyse mag genellikle ilk 15 saniye icinde tamamlanir.

Motorun hizini 2 katina ¢gikarmak enerji formullerinden de 6grendigimiz Uzere enerjiyi 4 katina
cikaracaktir.

Hazir bitmis robotunuzu hizlandirmanin tek
yoluysa motoru hizlandirmak yani daha ¢ok voltaj
vermektir.

Yuksek voltaj motorun torkunu da hizini da
dogrusal olarak arttiracaktir.2 kat voltaj, 2 kat
itme-cekme kuvveti, 2 kat hiz, 4 kat enerji
yogunlugu demektir.

Peki, motoru bu kadar kisa sureler icin 1,5 kat, 2 katta, hatta 3 kat fazla voltaj vermek ne gibi
zararlara yol acar?

Hicbir zarar!!!

Ya da soruyu diger sekilde soralim, Ma¢ kazanmak mi istersiniz? Mag kaybetmek mi?

Bu kadar kisa sureli ylksek voltaj vermek motorlara zarar vermez. Tabi burada anahtar kelime kisa
sureli vermektir, uzun sireli yuksek voltajlar motorlarda ve digli kutularinda tahribata yol agcacaktir.
Mag¢ aralarinda da motorlar sogumak icin yeterli vakti bulacaklardir.
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Ornekler Motor Voltaji Verilen Voltaj

Picor Minisumo Robot 6V 13,5V
Derin Darbe Sumo Robotum 12V 18v
Aliminyumo Sumo Robot 7,2V 14,4V
Servo Motorlu minisumo 6V oV

Motorlara fazla voltaj verirken dikkat etmeniz gereken, digli kutusunun ve motorun iyice yaglanmig
olmasidir. Ozellikle disli kutusu ¢ok daha hizli bozulur. WD40 gibi yaglayici, temizleyici spreyler
kullanabilirsiniz.

YUksek voltaj vermenin bir diger dezavantaji da motor kontrol devrenizin Ustinden 4 ya da 9 kat daha
cok enerji gececektir. Yani motor kontrol devrenizden 1 watt gli¢ gegerken voltaji 2 kat arttirdiginizda

4 watt 3 kat arttirdiginizda 9 watt gl¢ gececektir, yani diger bir deyisle motor kontrolériiniiz 4 ya da 9

kat daha ¢ok isinacaktir.
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6. KURSUNGECIRMEZ TASARIM

Yani robotunuz garpmaya, firlatilmaya, isirilmaya dayanikli olmalidir.

2mm sac demirden yap//mig sensér ve vida delikleri delinmig kursungecgirmez robot govdesi.
Peki, bunu nasil saglayacaksiniz?
ik olarak elektronik baglantilardan baslayalim:

Tam ara devrelerin baglanti kablolari soketli olmalidir. Ve soketlerin sarsinti sirasinda gikmamasi igin
(bircok sumo robotun basina gelen bir sorundur) bir miktar yapistiriciyi soketle kablo arasina
strmelisiniz yani titresimin, cekmenin sokemeyecegi kadar guglu zorlamayla kopartilabilecek kadar
zayif. Soket yaparken isiyla daralan borular da (makaron) kullanmanizi tavsiye ederim.

Ve mekanik...

Mekanik baglantilarda da olabildigince cok somun-civata kullanmalisiniz. Onerim kiigiik baglantilar
icin M2 civata-somun buyuk baglantilar igin M4 civata-somun baglanti elemanlarini kullanmanizdir.
Pullar genellikle M3 ve M4 igin standarttirlar. Gevseyen vidalar icin kilit pullarini kullanabilirsiniz.
Devre kartlarini gdvdeye sabitlemek igin civatalar yerine standofflar kullanmanizi tavsiye ederim.
Daha da profesyonel gozukurler;)

Kablo karmasasindan kaginmak igin plastik kelepceler kullanabilirsiniz.
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Tekerlekler de diger bir sorundur, tekerlekler donukge olusan titresim nedeniyle ve jiroskopik
kuvvetlerle sikma vidalar (bagsiz setuskul vidalar) gevser, bu gevsemeyi minimuma indirmek icin
onerim LOCTITE yapistiricilar kullanmanizdir, bu yapistiricilar digtk gugla Japon yapistiricilar
gibidir, vida yivlerine suruldr. Ve alyenle vidayi ¢ikartacaginiz zaman kolayca siyirabilirsiniz.

Cift somun teknolojisi!

Robotunuzun en sikici sorunlarindan biri de surekli civatalarin surekli gevsemesidir. Somun-civata
ikililerine bir somun daha ekleyerek baglantinizi gok daha saglam yapabilirsiniz. Titresimden dolayi
olan gevsemeyi minimuma indirir.

Peki ya Kutsal Silikon?

Silikon birgok agidan uygun pratik bir yapistirici olmakla birlikte robotunuzda silikon kullanimindan
olabildigince kaginmalisiniz.

Cunkau silikon guvenilir bir yapistirici degildir. Yeterince siki tutmasini istediginiz baglantilar tutmaz,
gevser.

Sumo robotunuz kelimenin tam anlamiyla kursungecirmez bir tasarima sahip olmalidir.

Bu madde de en az diger maddeler kadar 6nemlidir, maalesef kitabin yazari robotu
saglamlastirmanin 6nemini iyice kavrayamadigi igin birgok (gergcekten ¢ok) mag kaybetmistir:(
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{. PRATIK, PRATIK VE PRATIK!

Bugtinden baslayin. Sumo robotunuzun yapimina tasarimina hemen baslamalisiniz. Hemen yapin
ki tekrara zaman kalsin :) Clnku robotgularin yizde 98’inin distigu duruma dismek istemezsiniz ve
erken baglayarak derece alma sansina daha ¢ok sahip olursunuz, emekleriniz bosa gitmez.

Saat gecenin 40’dur ve hala robotunuzun programiyla ugragmaktasinizdir, o bulamadiginiz “bug
sizi saatlerce oyalamistir ve en kotusu bu sizin yarismadan dnceki son gecenizdir. Tabi haliyle ilk
deneme magi rakiple olur ve acimasiz rakip robotunuzu EZER! Elbette ki sizin i¢in gecerli degil
bunlar:) %2’lik elit kisimdasiniz ¢gunku :)

= lyi bir sumo robot icin belki de onlarca kez programlamada degisiklikler yapmaniz
gerekecektir. Hic kugkunuz olmasin ki buna deger.

Robotunuzu dohyo (sumo ringi) Uzerinde olabildigince ¢gok denemelisiniz.

En 6nemli faktor robotunuzun hig bir sekilde ringden disari gcikmamasidir. Yani robot mantikli hareket
etmeli sagmalamamalidir. Bunun igin robotun kontrast sensorlerinden bilgi geldiginde donuslerini
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inceleyin, tekrar programlayin ve tekrar inceleyin.

= Onerim, hangi kontrast sensoériinden bilgi gelirse gelsin énce 2 motorun da geri gitmesi sonra
déniigt yapmasidir.

Sayfa 19'da pratik eksikliginin yol agabilecegi zarar lizerine bir érnek inceleyecegdiz, okumaya devam
edelim:)
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Sumo Robot Sik Sorulan Sorular

Minisumo Robotla mi, sumo robotla mi baslamaliyim?
Bu tamimiyle bltgenizle ilgilidir. iyi bir Minisumo icin de iyi bir sumo igin de bazi ekstra malzemeler
daha gugli motorlar almaniz gerekecektir bu da dogrudan finans durumunuzu etkiler.
Ornegin: Picor Minisumo maliyeti: ~160TL.

Derin Darbe Sumo maliyeti: ~400 TL.
Buna karsilik Picor kendi yarismalarinda ¢ok daha basariliydi yani dusik butgeliyseniz ve iyi bir proje
cikartmak istiyorsaniz Minisumo robot yapmak sizin igin daha uygun olacaktir.
Not: Sumo robotlarda derece almak da daha zordur, daha iddiali projeler vardir ve aslinda biraz daha
zevklidir. ;)

Motor sec¢iminde tork mu hiz mi 6nemlidir?
Aslinda her ikisi de 6nemli olmakla birlikte motorlarin tork kuvvetleri digtindugumuz kadar dnemli bir
faktor degildir. Yani kesinlikle hizi tercih etmelisiniz.

Bugune kadar izledigim, yaptigim sumo robotlarin birgcogu torklu olup olmamasindan degil, hizli
olup olmamasindan kaybetti.
Atik robot her zaman kazanir!

Kag tekerlekli bir tasarim daha uygundur?

Bu sorunun tam net bir cevabi yok, yani 2 — 4 — 6 tekerlekli tasarimlardan birini kullanabilirsiniz.
Genellikle 2 motor glg¢suz kalmaktadir, ama 6 motorlu tasarimlar da alan sorunu yaratacagindan
suan en ¢ok tercih edilenler 4 motorlu tasarimlardir.

Tekerlek genisligi ne kadar olmali?

Robotun hizi arttikga olugan sarsintilar ve ivmeler de artacaktir, buna paralel olarak tekerleginizin
genisligini de arttirmalisiniz. Genel olarak tim robot projeleri igin 2 cm geniglikte robot tekerlekleri
uygundur, hizli sumo robotum Cellat’ta kullandigim tekerleklerin geniglikleri 4,5 cm’di.

Hizli robot >> genis tekerlek.

Hangi mcu’yu kullanmaliyim?

Mikrokontrolér secimi cok da énemli bir etken degildir, robotunuzu dogru sekilde programladiginiz
mekanik ve elektronigi birbirine uyumlu yaptiginiz strece.

Ornegin, ODTU Robot Giinleri 2009 sumo Robot birincisi PLC kullanan bol sensérlu bir sumo robottu.
LEGO’nun RCX kontrol tnitesini bile kullanabilirsiniz, ya da 16F628, 16F877... Gibi pic’ler ya da
Atmel mcu’lar.

Picbasic mi? PicC mi? Assembly mi?

3 programlama dili de sumo robotlarda kullaniimaktadir. Assembly ve PicC dilinde programin ve
mikrokontrolérin tim ayrintilarina daha hakim olabilirsiniz, picbasic de ¢ok detayh bir program
olmasina ragmen digerlerine gore biraz daha “basic” olabilmektedir ve bu nedenle de bugtine kadarki
projelerin yarisindan fazlasi picbasic ile programlanmistir. Tavsiyem eger yeni bir dil 6grenme
planiniz varsa picbasic’den baglamanizdir.

Hangi pilleri kullanmaliyim?

Pil secimi cok 6nemli bir faktor olmamakla birlikte 6nerim, Nikel metal hidrit (NiMH) pillerden
kullanmanizdir; gunku bu tar pillerin sarj-degarj sirasinda patlama gibi tehlikeleri yoktur ve li-po gibi
pillerin de verebildigi yiksek akim duzeylerini verebilirler.
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Robotun rengi 6nemli midir?

Robotunuzun rengi su sekilde dnemli olacaktir. Sumo robotlarin neredeyse tamami, kizilétesi rakip
algilama sensorleri kullanir. Kizilétesi isinlar ayna gibi metalik ylzeylerden maksimum yansima
yapabilirken, koyu renkli siyah yiizeylerden minimum yansima yaparlar. Ornegdin metalik yiizeyde
algilama menzili 1 metreyken siyah yuzey igin 20 cm’e kadar dusebilir.

Diger taraftan egik duzlemin rengi de agik renk ya da metalik olmalidir, boyanmamalidir, giinku
rakibin altina girecek olursa parlak egik dizlemi robotun sensoérleri ringin kenari zannedip geri adim
atabilir.

Biz de bunu bilen robotgular oldugumuz i¢in kendi projelerimizde genellikle robotun yan ylizeyleri
siyahken egik diizlemi olabildigince parlak birakiriz;)

Nasil sensérler kullanmaliyim?

Sensor seciminde tepki suresi kisa olan sensorler segmeniz en uygundur, bu agidan disunince
ultrasonik sensdrler ve hatta birgok sharp sensdr sinifta kaliyor, en uygunlari kisa tepki surel
sensorler secmektir. Sensorlerin tepki sureleri asagidaki tabloda verilmigtir.

Kod - Model Tepki (histerisis***) Siresi
SRF04 Devantech Ultrasonik 50ms

SRFO05 Devantech Ultrasonik 50ms

SRFO08 Devantech Ultrasonik 65ms

SRF10 Devantech Ultrasonik 65ms

SRF235 Devantech Ultrasonik 10ms

PING Parallax Ultrasonik 20ms

GP2D02 Sharp IR 70ms

GP2DO05 Sharp IR 70ms

GP2D12 Sharp IR 38.3ms

GP2D15 Sharp IR 38.3ms

GP2D120 Sharp IR 38.3ms
GP2Y0A21YK Sharp IR 38.3ms
GP2Y0D340K* Sharp IR 6.4ms

TSOP 1738 - IS417F — PNA4602M ** 500us alti degerler

* GP2Y0OD340K modelinden Derin Darbe sumo robotumda 5 adet kullantyorum.
** Pnad602M modeli Kizildev Sensér kartinda kullaniimistir.
*** Histerisis suresi 2 saglikli 6lgim arasinda gereken minimum bekleme suresidir.

Bir dnceki maddeyi hatirlayin, kizildtesi sensoérler koyu renkleri daha yakindan algilayabilirler
(Kizilétesi Isinlar daha az yansir koyu renklerden). Bu nedenle sensorlerinizi siyah renkli robotlara
kargi test etmenizi 6neririm. Ve yine bu nedenle robotunuzu siyaha boyamanizi da dneririm;)
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Cift ya da daha ¢ok anahtarli baglatmak hile midir?
Bugln sumo robotlara baktigimizda, yalnizca bir agma kapama diigmesinden ¢ok bir digme seti ile
karsilasiyoruz. Bunun amaci robota her baslangigta farkli programlari yarurlige sokmaktir. Ornegin:

Program — 1 (1.buton)

lleri git, kontrasti fark edince dénusini yap.

Program — 2 (2.buton)

Saga don, ileri git

Program — 3 (3.buton)

Sola don, ileri git

Program — 4 (4.buton)

Saat yonunde doénus yap, rakibi bekle

Program — 5 (5.buton)

Saat yonu tersinde donus yap, rakibi bekle

Her seferinde farkli bir sekilde baslatmak, digaridan midahale oldudu igin hile sayilabilir. Ama higbir
kuralda (Japon FSI resmi kurallari da dahil) bu belirtiimemistir ve hem yerli hem yabanci projelerin
yarisinda bu tur bir baglatma tarzi goriyoruz.
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EK BOLUM

Minik bir ipucu Robotunuzun Programlanmasi Uzerine

Robotunuzun mekanigini — elektronigini ne kadar saglam yapabilirseniz yapin biraz da programcilikta
buylcu olmak gerekiyor. Picor Mini Sumo Robotumla ilgili bir érnegi inceleyelim.

( http://www.robotmaster.org/picor-mini-sumo-robot-projesi-devreleri.asp )

Yukaridaki fotograftan da anlasilacagi Uzere, robotun rakip algilamasi i¢in 6ne bakan bir sensorti sag
ve sola bakan birer sensorii mevcut.

Sol Sensorden bilgi geldiginde robotun ne yapmasi uygundur? Dagunelim...
Bugune kadarki basit diglinceme gore sol sensérden bilgi geliyorsa sola don, sagdan bilgi geliyorsa

saga don seklinde basitge bir dusunce ve yine ayni basitlikte bir program yaziyordum. Sonug
asagidadir.

Fotograf mag sirasinda gekildigi icin (iTURO 09) pek net olmasa da kaybettigim yeterince anlasilir:)
Rakip Sakarya EML’nin minisumo robotu Picor'u tam yandan kavramig, Picorun sol sensoériinden bilgi

Firat Dede — Www.Robotus.net — Kasim 2009 Sayfa 19



Www.Robotus.net
http://www.robotmaster.org/picor-mini-sumo-robot-projesi-devreleri.asp
http://www.robotmaster.org/itu-robot-olimpiyatlari-09-fotograflari.asp

geliyor sola donmek istese de ne ilk anda fark ettiginde kurtulabilmis ne de kaybedene kadar
minisumo guresinden kurtulamamisg.

Dogru Program nasil olmaliydi?
Picor'un énune gelen basa bas ¢arpisan robotlarin yizde 90’1 magi kaybetmistir (ince egik dizlem- 4

torklu motor sayesinde) Yani aslinda programin hedefi rakibin tam 6nlne getirmek ve sonra ittirmek
olmali.

Yani yan sensorlerden bilgi geldiginde dogrudan donmek yerine onde biraz geri gidip az bir donusg
yapmasilyla rakibi ortalayabilecek ve tam onden ittirebilecekti. Bu taktik su anda birgok tasarimci
tarafindan da kullaniimaktadir (Artik ben de kullaniyorum®).

Aradaki fark 3 - 4 satirlik bir kod farki ve kazanmak ya da kaybetmek anlamina geliyor.

Egder ¢cok sensorlu bir tasariminiz varsa bu durumu mutlaka (kazanmak icin) gz 6niinde
bulundurmalisiniz. Siz bulundurmazsaniz bu yaziy1 okuyan baskalari mutlaka bulunduracaktir:)
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Linkler:

= Resmi Sumo Robot Kurallari:
http://www.robotmaster.org/sumo-minisumo-robot-nedir-kurallari.asp
http://www.fsi.co.jp/sumo-e/index.html

= Sumo Robot & Minisumo Robotikle ilgili Web siteleri
Www.RobotMaster.org Robotlarimi tanittigim sitem, bir¢cok robotik dersi de mevcut.
Www.robotroom.com David cook’un sitesi birgok degisik projesi var.
Www.electrobotic.org Onur Yavuz’un robotik sitesi.
Www.robotevi.net Can Guler’in robotik sitesi.
Www.robot.metu.edu.tr
Www.robot.gazi.edu.tr
http://brooksbots.com/ExSpurt.htm Cok iyi bir minisumo robot
http://www.tombot.net/beam/minisumo_police.html Minisumo Police
http://www.antweightwars.co.uk/Minisumo.htm LowBlow gibi bir minisumo yapmak lazim!
http://www.davehylands.com/Robotics/ThinMan/
http://www.davehylands.com/Robotics/Stinger/
http://www.balticrobotsumo.org/default.asp?itemID=9&itemTitle=Gallery
http://www.wa4dsy.net/robot/robor/index.html Robor adli bir minisumo.
http://grant.solarbotics.net/minisumo.htm en alttaki proje "Ender's Wraith" 6dile doymayan bir
minisumo.
http://www.huv.com/miniSumo/
http://grant.solarbotics.net/Movies.htm linkinde bir cok minisumo videosu var videolar avi formatinda.
http://www.wa4dsy.net/robot/deltaforce/index.html Delta Force
http://www.portlandrobotics.org/index.php?id=69 Goliath adli minisumo
http://www.robotroom.com/Bugdozer.html| Bugdozer
http://www.portlandrobotics.org/index.php?id=71 Goliath ve solo

= Yarigsma Fotograflari (Birgok 6rnek sumo robot micadelesi Fotograflari — Mutlaka Bakiniz)
http://www.robotmaster.org/odtu-robot-gunleri-09-fotolar.asp
http://www.robotmaster.org/itu-robot-olimpiyatlari-09-fotograflari.asp
http://www.robotmaster.org/bilkent-robot-yarismasi-09-fotograflari.asp
http://www.robotmaster.org/meb-robotik-yarismasi-07-fotograflari.asp
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http://www.fsi.co.jp/sumo-e/index.html
Www.RobotMaster.org
Www.robotroom.com
Www.electrobotic.org
Www.robotevi.com
Www.robot.metu.edu.tr
Www.robot.gazi.edu.tr
http://brooksbots.com/ExSpurt.htm
http://www.tombot.net/beam/minisumo_police.html
http://www.antweightwars.co.uk/Minisumo.htm
http://www.davehylands.com/Robotics/ThinMan/
http://www.davehylands.com/Robotics/Stinger/
http://www.balticrobotsumo.org/default.asp?itemID=9&itemTitle=Gallery
http://www.wa4dsy.net/robot/robor/index.htmlRoboradl
http://grant.solarbotics.net/minisumo.htmen
http://www.huv.com/miniSumo/
http://grant.solarbotics.net/Movies.htm
http://www.wa4dsy.net/robot/deltaforce/index.html
http://www.portlandrobotics.org/index.php?id=69
http://www.robotroom.com/Bugdozer.html
http://www.portlandrobotics.org/index.php?id=71
http://www.robotmaster.org/odtu-robot-gunleri-09-fotolar.asp
http://www.robotmaster.org/itu-robot-olimpiyatlari-09-fotograflari.asp
http://www.robotmaster.org/bilkent-robot-yarismasi-09-fotograflari.asp
http://www.robotmaster.org/meb-robotik-yarismasi-07-fotograflari.asp

Sumo Robotlarda Kullanabileceginiz Malzemeler

Kizildev Sensor Karti -
http://www.robotus.net/kizildev-ir-sensor.asp

Rakip, engel algilatmak icin en uygun ve
ekonomik sensor karti.

Nitro3000 MiniSumo Robot Tekerlekleri -
http://www.robotus.net/tekerlekler.asp#mini sumo_tekerlekleri

Ozel Uretim ylksek surtiinmeli tekerlekler.

Hizh, gli¢lii Sumo - MiniSumo Robot
Motorlan -
http://www.robotus.net/motorlar.asp

Sumo robotlarinizda kullanabileceginiz
motorlarin sayfasi. Sumo robotlar igin 12V 260
Rpm ve 12V 500 Rpm’ler ideal. Minisumo
robotlar icinse énerim 6V 600 Rpm.

Rokart - http:/www.robotus.net/rokart-temel-robotik-karti.asp

Robotunuzda kullanabileceginiz oldukga kullanish mikrokontrolér ve motor siriicu

kart.

Sumo robot Mekanigi -
http://www.robotus.net/mekanik.asp
Tekerlek ve motor saftini birlestirmek igin
kullanilabilecek mekanik malzemeler, stanoff’lar
ve de minisumo’nuz igin yay celiginden egik
dizlemler.

Pleksiglass govde uretim - http://www.robotus.net/robot-lazer-kesim.asp

Robotunuza 6zel gévde yaptirin.
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http://www.robotus.net/robot-lazer-kesim.asp

Batunlugu bozulmadigi, degistiriimedigi ve bu pdf dosyasi yoluyla ulastirildigi sirece bu e-kitabi
istediginiz gibi dagitabilir, satabilir ya da paket programa dahil edebilirsiniz.

Kaynakca:

Official Sumo Robot Guide — Pete Miles

Robot Builder's Bonanza — McComb, Predko

Robot Drive Trains — Robot DNA Series

Servo Robot Magazine — 2005 Kasim Sayisi Vol.3 No.11

PN

Sumo — Minisumo Robotlarimin birkagi
Cellat — 2009 projesi

Derin Darbe 2007 projesi

Picor Mini Sumo — 2007 projesi

http://Www.RobotMaster.org Robotik sitemdeki tim projelerimi de incelemenizi tavsiye ederim.
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Herhangi bir teknik sorunuz i¢in mail génderebilirsiniz.

iletisim: http://www.robotus.net/iletisim.asp (ya da yukaridaki grafikteki mail adreslerim)

Http://www.Robotus.net - Http://www.Robotmaster.org

Firat Dede
Sumo Robot Yapmanin 7 Sirri UGcretsiz e-kitabi.

Haziran 2009 — ilk siiriim — 9 sayfa
Kasim 2009 - Ikinci sirim — 24 Sayfa

BUtinlugu bozulmadigi, degistiriimedigi ve bu pdf dosyasi yoluyla ulastirildigi strece bu e-kitabi
istediginiz gibi dagitabilir, satabilir ya da paket programa dahil edebilirsiniz.

Firat Dede — Www.Robotus.net — Kasim 2009 Sayfa 24



Www.Robotus.net
http://www.robotus.net/iletisim.asp
Http://www.Robotus.net
Http://www.Robotmaster.org
http://www.robotus.net/iletisim.asp
Http://www.Robotmaster.org

